Tutoriel

1.Télécharger le code

— Code P Démarrer la simulation

Blocs - 1 (Arduino U

. Sortie . Contrdls Télécharger le code

@ Entrée @ Maths
@ MNotation @ Variables

définir le voyant LED intégré sur ELEVE
I — pour foujours
p définir la broche 0+ sur ELEVE =+

2. Trouver le fichier et cliquez dessus

3. configurer I’'IDE arduino
& super_lappil | Arduino 1.8.13

Fichier Edition Croquis Outils Aide

Formatage automatique Ctrl+T
Archiver le croquis

super_lappit Réparer encodage & recharger

ff C++ code Gérer les bibliothéques Ctrl+Maj+|
I

) Maoniteur série Ctrl+Maj+M
#include <Servo.h>

Traceur série Ctrl+Maj+L

Servo servo_3;
- WIF101 / WiFiNINA Firmware Updater

vold setup()

i Type de carte: "Arduine Unc" >
pinMode (2, INEUT Port 3 Ports série
servo_3.attach(3 Récupérer les informations de la carte COM3
1
Programmateur: "AVRISP mkll" b
vold loop() Graver la séquence d'initialisation
{
if (digitalRead(2) == 1) {

Choisir I’autre port que le com3



2 super_lappil | Arduino 1.8.13
Fichier Edition Croquis Outils Aide

Formatage automatique Ctrl+T

Archiver le croquis

super_lappit Réparer encodage & recharger
{f Gt code Gérer les bibliothéques Ctrl+Maj+
"{'J,r Moniteur série Ctrl+Maj+M
#include <Servo.h>
Traceur série Ctrl+Maj+L
Servo servo 3: Gestionnaire de carte
- WiFi101 / WiFININA Firmware Updater
Fi
id t
TCl setup() Type de carte: "Arduine Uno" : Arduino Yun
pinMode {2, INPUT Port . Arduine Uno
servo_3.attach(3 Récupérer les informations de la carte Arduine Duernilanove or Diecimila
} :
Programmateur: "AVRISP mkll" Arduine Nano
void loop() Arduinc Mega or Mega 2560

Graver la séquence d'initialisation

{ Arduino Mega ADK

if (digitalResad(2) == 1) {
servo_3.write(180);

Arduino Leonardo

} else | Arduino Leonardo ETH
servo_3.write({0); Arduino Micro
! Arduing Esplora
delay{10); // Delay a little bit to improve simulation perform . .
] Arduino Mini
Arduing Ethernet
Arduino Fio
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